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Kl.1: Röle 17 Çıkışı
Kl.2: Röle 18 Çıkışı
Kl.3: Röle 19 Çıkışı
Kl.4: Röle 20 Çıkışı
Kl.5: Röle 21 Çıkışı
Kl.6: Röle 22 Çıkışı
Kl.7: Röle 23 Çıkışı
Kl.8: Röle 24 Çıkışı

Kl.9,10,11,12,13,14,15,16: 
Röleler�n Nötr Bağlantıları

Kl.17: Rölelerden 220V AC 
çıkış alınacaksa C�hazın 
beslemes� �le ortak nötr 
bağlanacak 

Kl.18: Rölelerden 220V AC 
çıkış alınacaksa C�hazın 
beslemes� �le ortak Faz 
bağlanacak 

Kl.19: 4-20mA çıkışlı Dp
Sensörü (+) Bağlantı noktası
Kl.20: 4-20mA çıkışlı Dp
Sensörü (-) gnd. Bağlantı noktası

Kl.21: 0-10V çıkışlı Dp
Sensörü (+) Bağlantı noktası
Kl.22: 0-10V çıkışlı Dp
Sensörü (-) gnd. Bağlantı noktası

Kl.23: DP ya da çev�r�m başlatma
g�r�ş bağlantısı (+12V)
Kl.24: DP ya da çev�r�m başlatma
g�r�ş bağlantısı (gnd)

  
Kl.25: Uzaktan Kumanda Sw�tch 
bağlantısı
Kl.26: Uzaktan Kumanda Sw�tch 
bağlantısı

Kl.27 Ardısıra (b�r sonrak�)
bağlanan cıhazda çev�r�m
başlatma çıkış bağlantısı (+12V)
Kl.28: Ardısıra (b�r sonrak�)
bağlanan cıhazda çev�r�m
başlatma çıkış bağlantısı (gnd)

  

Kl.29: C�haza enerj� geld�ğ�nden
�t�baren çek�len rölen�n (NO) 
Normalde Açık kontağı  
Kl.30: C�haza enerj� geld�ğ�nden
�t�baren çek�len rölen�n (0) 
Ortak kontağı
Kl.31: C�haza enerj� geld�ğ�nden
�t�baren çek�len rölen�n (NC) 
Normalde Kapalı kontağı

 
Kl.32: 220V AC 50Hz. C�hazın 
enerj� Faz bağlantısı
Kl.33: 220V AC 50Hz. C�hazın 
enerj� Nötr bağlantısı

 

Kl.34: Röle 1 Çıkışı
Kl.35: Röle 2 Çıkışı
Kl.36: Röle 3 Çıkışı
Kl.37: Röle 4 Çıkışı
Kl.38: Röle 5 Çıkışı
Kl.39: Röle 6 Çıkışı
Kl.40: Röle 7 Çıkışı
Kl.41: Röle 8 Çıkışı

Kl.42,43,44,45,46,47,48,49: 
Röleler�n Nötr Bağlantıları

Kl.50,51,52,53,54,55,56,57: 
Röleler�n Nötr Bağlantıları

Kl.58: Röle 9 Çıkışı
Kl.59: Röle 10 Çıkışı
Kl.60: Röle 11 Çıkışı
Kl.61: Röle 12 Çıkışı
Kl.62: Röle 13 Çıkışı
Kl.63: Röle 14 Çıkışı
Kl.64: Röle 15 Çıkışı
Kl.65: Röle 16 Çıkışı 
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